
                     වීල් එ඼යින්මන්ට් 
  (Wheel Alignment) 

 
මමෝටර් රථයක වීල් එ඼යින්මන්ට් යනුමලන් සීරු මාරු කිරීම් කිහිඳයක් සිදු 

කරන අතර ඒ ව඲ශා විම඾ේෂිතව෕ උඳකරණ මයොදා ගනියි.මමම සීරුමාරුන් 

නි඿්ඳාදකයින් විසින් වඳයා ඇති අගයන්ට මලනව්ල පිහිටි විට ටයර මගවීම 

ලැඩිවීම, ලාශනය ඳැත්තකට ඇදීම, සුක්කානම තදවීම, ලංගු ගැනීමම්දී රථය 

ඳා඼නය ගිලිහීයාම ලැනි මදෝ඿ රැවක් ඇතිමේ.ඒ අනුල රථයක වීල් 

එ඼යින්මන්ට් කිරීම ඉතා ලැදගත්ය. 

     මකොතරම් මශො඲ මකොටව් මයොදා ලාශනය නිර්මාණය ක඼ද ටික ක඼ක් 

යනවිට ධාලනය කිරීමමන් ඳසු මරෝද ල඼ ඇති ශැඩත඼ වශ මකෝණ මලනව් 

මේ.දුනු ඳද්ධතිමේ ශඩ මලනව් වීම, මදෝ඼න ඳද්ධතිමේ වශ සුක්කානම් 

ඳද්ධතිමේ ම ෝල් ම ොයින්ට් ලැනි මකොටව් මගවීයාම, ම ොඩිමේ මශෝ 

චැසිමේ ඇතිලන සුළු සුළු නැමීම් නිවාද මමම තත්ලය ඇතිවිය ශැක. 

     වීල් එ඼යින්ට්මන්ට් යනුමලන් ශැදින්මලන්මන්, මරෝද ශතමර් ඳැලතිය 

යුතු ශැඩත඼ එනම් මකෝණයි.විවිධ මශේතුන් නිවා මමම එ඼යින්මන්ට් 

මලනව්විය ශැකි අතර එහිදී නැලතත් මඳර තත්ලයට රථය ඳත්කර ගැනීමට 

මමම මකෝණ සුළු ල඾මයන් මලනව්කර ගැනීමට ශැකිලන ම඼ව 

නි඿්ඳාදකයින් නිර්මාණය කර ඇත.රථයක Camber Angle, Caster Angle, 

Toe In/Toe Out ඳරික්‍ෂාල වශ සීරුමාරුල එ඼යින්මන්ට් ඳරික්඿ාලට මුලික 

ල඾මයන් අයත් මේ.  



                                                     හැඩ ක ෝණය 
                            (Camber Angle) 

 

        ධාලනමේදී රථයක ඉදිරි මරෝද මඳො඼ලට ඼ම්භකල පිහිටිය 

යුතුය.එමඟින් ටයරයක මාර්ගය ශා වම් න්ද ලන ඳෘ඿්ඨමේ වෑම තැනකම 

එකම අයුරින් රථමේ  ර දරා සිටියි.ඒ අනුල ටයරමේ මගවීයාම වෑම 

තැනකම එකම අයුරින් සිදුමේ.එමශත් මමම ආකාරයට මඳො඼ලට ඼ම්භකල 

සිටින ම඼ව ටයරය සීරු මාරු කර තිබුණමශොත් ටයරට  ර මයමදන විට 

ටයර් මදඳවට විහිමදමින් ටයර් ඇතු඼තින් දාරයක් ම඼ව මගවීම සිදුමේ. 

 මමම඼ව ටයරය ඉශලින් ඇතු඼ට මනරා යාම මකෝණයක් ම඼ව 

දැක්විය ශැකි අතර එම මකෝණය Negative Camber ම඼ව ශැඳින් මේ.ඒ 

අනුල ටයරය මඳො඼ලට ඼ම්භක ම඼ව පිහිටීම Zero Camber ම඼ව ශැඳින් 

මේ.මමමවේ ලාශනයට මයොදන  ර අනුල කැම් ර් මකෝණය ඍණ අගයක් 

ගැනීම වශ එමඟින් ටයර මගවීයාම ලැෂැක්වීමට උඳක්‍රමයක් මයොදා 

ඇත.එනම්, රථයට  රක් මයදී මනොමැති අලව්ථාල඼ ඉදිරි මරෝද ඉශලින් 

පිටතට යම් සුළු ප්‍රමාණයක් මනරා සිටින ම඼ව එනම් කැම් ර් අගය ධන 

අගයක් ගන්නා ම඼ව වකව් කිරීමමන් රථයට  ර මයදුනු විට මරෝද 

මඳො඼ලට ඼ම්භකල එනම් කැම් ර් මකෝණමේ අගය 0 මගන ටයර ඳෘ඿්ඨ 

එක ශා වමාන ම඼ව මාර්ගය ශා වම් න්ධ වීමමන් ටයර මගවී යාම එක ශා 

වමාන අයුරින් සිදුමේ. 

 
 
 

 

 

 

 

 



                      අනුගාමී ක ෝණය 
                    (Caster Angle) 

 

 මරෝදයක කැව්ටර් ශැඩය (Caster Angle) මමෝටර් රථයක ඉදිරි 

මරෝද ව඲ශා ඉතා ලැදගත් මලයි.මන්ද කැව්ටර් මකෝණයක් මනොමැතිල මරෝද 

඼ම්භකල වවිකෂ විට එහි එන්ජිමම්  ර මයදුන විට රථය ශැරවීම අඳශසු වීම 

මමන්ම රථමේ එ඼වුම ඼ ාදීමද අඳශසු ලන  ැවිනි.ඒ අනුල මමෝටර් රථයක 

ඉදරි මරෝද මදක ගත් විට රථමේ  ර එම වීල් එක මාධයයට ඼ම්භක ම඼ව 

ක්‍රියා මනොකරන අයුරු මදක් ඇ඼ කර වවිකෂ යුතුමලයි.එය රථමේ එ඼වුම 

ඳමණක් මනොල සුක්කනම් ඳා඼නයද ඳශසු කරලයි.රථයක කැව්ටර් 

මකෝණය ම඼ව ශඳුන්ලන්මන් ඉදිරි මරෝද වවිල ඇති අක්ව඼මේ(Axle) මශෝ 

ම ෝල් ම ෝයින්ට් (Boll Joint) මඟින් ඇති කර ඇති ඇ඼ කිරීමයි. 

          වෑම මමෝටර් රථයකම ඳාමශේ කැව්ටර් මකෝණය Positive Caster 

ම඼ව වකවනු ඼ැමේ.මඳොසිටිමේ කැව්ටර් යනු ටයරමේ ඼ම්භක මර්ඛාමේ 

ඉශළින් ඳසුඳවට නැතමශොත් එහි ඳශළින් ඉදිරියට මරෝදය වවිලන King pin 

එක මශෝ Ball Joint මදක යා කරන මර්ඛාල පිශ්ටන ම඼ව කැව්ටර් මකෝණය 

වැකසීමයි.මම් අනුල රථමේ  ර මරෝද මාධයට මයදුනද එශ එ඼වුම එයට 

ම඲ක් ඉදිරිමයන් සිදුමලයි.එමනිවා සුක්කානම කරකැවීමට මයදිය යුතු 

මලමශව අඩු කරයි.එමවේම ධාලනමේදී මරෝද එක එල්මල් ගමන් කරවීමටද 

උඳකාරී මලයි. 

         මඳර ආකාරයට විරුද්ධ ම඼ව එනම් මරෝදමේ ඼ම්භක මර්ඛාල ඉශලින් 

ඉදිරියටත් ඳශලින් ඳසුඳවටත් සිටින ම඼ව මරෝදය දරා සිටින King pin එක 

මශෝ Ball Joint පිශට තිමේ.මම් අනුල මඳොසිටිේ කැව්ටර් ක්‍රමමේදී මරෝදය 

තල්ලු කිරීම සිදු වුලත් මමහිදී සිදු ලන්මන් මරෝදය ඇදමගන යාමකි.මම් අනුල 

ධාලනමේදී රථමේ එ඼වුම ඼ ාදීම ලඩාත් වාර්ථකල සිදු ලන්මන් මඳොසිටිේ 

කැව්ටර් ක්‍රමමේදී වුලත් සුක්කානම 

ශැසිරවීම ලඩාත් ඳශසු ලන්මන් 

මනගටිේ කැව්ටර් ක්‍රමමයදී ය.ඒ අනුල 

ඳෂලින් ලැඩි ටයර් මයොදන ලාශන ල඼ 

සුක්කනම් ඳශසුල ඇති කිරීමට මමම 

මනගටිේ කැව්ටර් ක්‍රමය මයොදනු ඼ යි.  



                                                         සම්බන්ධිත ක ෝණය 
                    (Included Angle) 

 
 

 ලශනය ඉදිරිමයන්  ැලූ විට King Pin එමක් මාධය මර්ඛාලත් 
ටයරමේ මාධය මර්ඛාලත් අතර ඇති මකෝණය වම් න්ිතත 

මකෝණය(Included Angle) ම඼ව ශැඳින් මේ.ඒ ඒ ලාශනය අනුල මමම 
මර්ඛා මදක ශමුලන ව්ථාන තුනකි.එනම්, 
 

i. ක ො඼ල ඉහ඼ 
 

ii. ක ො඼ල මත 
 

iii. ක ො඼ල යට 
 
 
 මමම ශමුලන ව්ථාන අනුල එම ලශනය ව඲ශා ඇතුළු ඇ඼ය (Toe In) 
පිටත ඇ඼ය (Toe Out) ශා වමාන්තර ක්‍රමය (Parallel) යන ක්‍රම ල඼ට මරෝද 
එක එල්මල් වකවනු ඼ැමේ. 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



                 ඇතුල් ඇ඼ හැඩය/පිටත ඇ඼ හැඩය 

                 (Toe In/Toe Out) 

Toe In - 

  ඳසු නිමි එෂවුම් වහිත ලාශන ල඼ ඉදිරි ඳව මරෝද මදමකහි 

ඳලත්නා ශැඩය ඇතුළු ඇ඼ ශැඩය (Toe In) මේ.මමහි ඳසු ඳව මරෝද එෂවුම් 

මරෝද ල඾මයන්ද, ඉදිරි මරෝද එෂැමලන මරෝද ල඾මයන්ද, ව඼කූ විට ඳසුඳව 

එෂවුම් මරෝද මඟින් ලාශනමේ මචසිය ඉදිරි මතරපුම්  ඼යට ඼ක්කැමරන 

අතර, එමඟින් ඉදිරි මරෝද මදක පිටතට විහිදීමට නැඹුරුලක් දක්ලයි.මමමවේ 

පිටතට විහිදීම මයෝගය මනොලන මශයින් එම අලාසිදායක තත්ලය ලැෂැක්වීම 

ව඲ශා ඉදිරි මරෝද මදක එක්තරා මකෝණයකට අනුල ඇතුල් ශැඩගැන්වීමක් 

සිදු කරයි. 

             ලාශනය ධාලනය මනොලන අලව්ථාමේ මමම ඇතුල් ඇ඼ ශැඩය 

ඳැලතුනද, ධාලනය වීමම්දී ඇ඼ ශැඩය අමශෝසි වී මරෝද මදක වමාන්තර 

පිහිටීමක ඳලතී.ඇතුල් ඇ඼ ශැඩය මනොමැතිල මරෝද වමාන්තර පිහිටීමක 

ඳැලතුමන් නම් සුක්කානම් පුරුක් අිතක මතරපුමකට භා නය මේ.එවිට 

ලාශනය ශැරවීම මලමශව කරවීමත් වශ ලාශනය මලේලිමටත් අලව්ථා 

ඇත.මමය දෂ ල඾මයන් 1mm සිට 4mm දක්ලා ප්‍රමාණයක් ඉදිරි මරෝද මදක 

ඇතුල් ඳැත්තට ශැඩ ගන්ලනු ඼ැමේ.මමය ලැඩි වුලමශොත් මරෝදල඼ මඳරලුම් 

ප්‍රතිමරෝදය අිතක වීමත්, ටයර අිතය මගවීමටත් භා නය මේ. 

Toe Out - 

 ඉදිරි නිමි එෂවුම් 

වහිත ලාශන ල඼ ඉදිරිඳව 

මරෝද ව඲ශා මමම පිටත ඇ඼ 

ශැඩ (Toe Out)ගැන්වීම 

සිදුකරයි. 

ඉදිරි නිමි එෂවුම් වහිත 

ලාශන ල඼ඉදිරි මරෝද 

එ඼වීම් මරෝද ල඾මයන්ද, 

ඳසුඳව මරෝද එෂැමලන 

මරෝද ල඾මයන්ද, වැ඼කූ විට 



එෂවුම් මරෝද මඟින් ලාශනමේ මචසිය ඳසුඳව මතරපුමට ඼ක් මකමර්.එවිට 

ඉදිරි මරෝද මදක ඇතුළු ඳැත්තට විහිදීමම් නැඹුරුතාලයක් දක්ලයි. එම 

අහිතකර තත්ලය ලැෂැක්වීම ව඲ශා ඉදිරි මරෝද මදක පිටත ඇ඼ ශැඩ 

ගැන්වීමට ඼ක් මකර්.එමශත් ලාශනය ධාලනය කිරීමම්දී මරෝද මදක 

වමාන්තරල පිහිටයි. 

                      රජ ඇණ ක ෝණය 
                          (King Pin Angle) 

 

        රථමේ සුක්කානම ශරිමැද ත ා ගැනීමටත්, එමඟින් රථය ඳැත්තකට 
ඇදී යාමකින් මතොරල ඉදිරියට ගමන් කරවීමටත් මමම ර  ඇණ මකෝණය 
උඳකාරී මේ. රථය ධාලනමේදී සුක්කානම ශැරවීමමන් ඳසු එය ව්ලයංක්‍රීයල 
මුල් පිහිටීමට එනම්, එහි මාධයට මගන එම මමමගින් සිදු කරයි.මම් ව඲ශා 

ඉදිරි මරෝද ල඼ Steering Axis Inclination (SAI), Included Angle ලැනි 
කරුණු රැවක් උඳකාරයට මගන තිමේ. 
          මරෝද ශැරවීමම්දී King Pin එමකහි ආනතිය නිවා මරෝද මාර්ගය තු඼ට 
කි඲ා  ැසීමට උත්වශ කරයි.එමශත් එය සිඳු මනොලන  ැවින් ඒ මලනුලට 
රථය එවවීම සිදුමේ.සුක්කානම නිදශව් ක඼ විට එවවුණු රථය මඟින් ඇති 
කරන පීඩනය මශේතුමලන් මරෝද නැලතත් ඉදිරියට ශැරවීම ව්ලයංක්‍රීයල 
සිදුමේ. 
            අතීතමේදී මමම කින් පින් ක්‍රමය  ර ලාශන ල඼ මමන්ම වැශැල්ලු 

ලාශන ල඼ද භාවිතා වුනි.නමුත් Independent Suspension ක්‍රම මයොදා 
ගැනීම නිවා නවීන මමෝටර් රථ ල඼ කින්පින් භාවිතා මනොලන අතර ඒ 

මලනුලට Ball Jointමදකක් මයොදා ගනියි. 
 

 

 

 


