
             

 
 
 

ඉදිරිඳව එන්ජිම  ශා ඳසුඳව රරෝද ලලින් එ඼වුම වහිත ලාශන ල඼ ගියර 

රඳට්ටිරේ සිට අලර රඳති ක඲ තුලින් එන එ඼වුම ඼ැරෙනුරේ නිමි එ඼වුම 

රලතටය.එතනින් ආන්තරය රලත ඼රෙන එ඼වුම, ඳසුඳව රරෝද කරා රෙන 

යනුරේ  අලර අක්඿ දඬු මඟිනි. 

ඉදිරිඳව එන්ජිම, ඉදිරිඳව එ඼වුම ඇති ලාශන ල඼ රමම 

රකොටව් සියල්඼ම තනි ඒකකයක් ර඼ව දක්නට ඼ැරේ.රමය Transaxle 

යනුරලන් ශැදින් රේ.  

 

 

 



ksñ t<ejqu iukaú; jkafka 

mÜgï .shr (Bevel Gear) 

hq.,lsks. fuys l=vd .shrh 

oj frdaoh (Pinion ) f,i o 

f,dl= .shrh rc frdaoh 
(Crown Wheel) f,i  o yeÈka 

fõ' wjr fm;s lo iïnkaOj 

we;af;a oj frdaohg h' fï 

ksid wjr fm;s lo lerflk 

úg ta iu. oj frdaoh o 

lerflk w;r oj frdaoh 

u.ska rc frdaoh lrljhs' 

rc frdaofha ±;s ixLHdj oj 

frdaohg jvd iEfyk m%udKhlska jeäh' tfyhska  oj frdaoh yd rc 

frdaoh w;r .shr wkqmd;hla we;s fjñka rc frdaoh lerlefjkqfha  wvq 

fõ.hlsks' idudkH jdyk ioyd fuu wkqmd;h 4:1 muK fõ' tfy;a nr 

jdyk ioyd fuu wkqm;dh fuhg jvd jeäh'fuu .shr wkqmd;h wjr 

wCI ovq wkqmd;h f,i yeÈka fõ'fõ.h wvq ùu fya;=fjka tu wkqmd;hgu 

oj frdaohg jvd rc frdaofha jHdj¾:h jeä fõ' fï wkQj ksñ t<ejqu 

u.ska m%Odk jYfhka ld¾hhka folla bgq lrhs'  

 

1. wjr fm;s lÈka tk t<ejqu 900
 lska yrjd wjr wCI 

ovqj,g ,nd fohs' 

2. iïfm%aIK moaO;sh ioyd ks;H .shr wkqmd;hla we;s lr ta 

u.ska jHj¾:h jeä lr .ekSu isÿ lrhs' 

  නිමි එෂවුම් ඳද්ධතිය පිළිෙද වාකච්චා කිරීරම්දී Live Axle පිළිෙද නිසි  
  අලරෙෝධයක් ඼ො තිබිය යුතුය වටශන රමනිවා ඳශත.  අධයනය කරන්න. 

  

Rear Axle 

Live Axle 

Rigid Axle 

Split Type 
Benjo 
Type  

Swing 
Axle 

Dead Axle 

Rigid Axle 
Swing 
Axle 



       Split Type- 
 
 
 
 
   
    

 
 
 
 
 
 
 

         Benjo type- 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
      Final Drive රකොටවට අදා඼ ලන ප්‍රධාන රකොටව් 20 කි.එනම්, 

 Crown Wheel [රජ රරෝදය[ 

 Pinion  [දල රරෝදය]  



 

 
          
 
 
 
 
 
 
 
 
 
     රමොටර් රථ ල඼ භාවිතා රකරරන අල඾යතාලය මත එම රමොටර් රථ ල඼ට 
භාවිතා  රකරරන නිමි එෂවුම් ඳද්ධති කිහිඳයක් ශදුනා ෙත ශැක. 
  ඒලා නම්, 
  

  01. Straight Bevel Gears - [උදු දැති පට්ටම් ගියර] 

 02. Spiral Bevel Gears - [සර්පි඼ පට්ටම් ගියර] 

 03. Hypoid Gears - [හයිරපොයිඩ් ගියර]  

 04. Worm and Wheel- [ගැඩවි඼ා රරෝදය] 

 

   රමම විවිධ ලර්ෙරේ නිමි එ඼වුම් ඳද්ධති පිලිෙද රලන රලනම් රමර඼ව 
වාකච්චා කර ෙ඼මු. රමර඼ව ලර්ෙ කිහිඳයකින් නිමි එ඼වුම් ඳද්ධති බිහි 
වීමට රශේතුල නම්, 

 

 රථය භාවිතා කරන කාර්ය ව්ලභාලය මත. 

  පිට ලන ඾ේදය 

 නි඿්ඳාදන වියදම   



Straight Bevel Gears-   
 

 
 
 
 
 

 
 
                  
     

                                         
                                                                                                           
 

  වර඼ම නිමි එ඼වුම් ක්‍රමය ර඼ව රමය ශැදින් විය ශැකි අතර,රමම ක්‍රමරේ දී 
වම්රප්‍රේ඿ ය ක඼ ශැක්රක් අ බ ෙ඼යක් රේ, ‍රියාමකමක කරන අලව්ථරේ 
අධික ඾ේධයක් පිට ලන අතර එරමන්ම එක ලරකදී ව්ඳර්඾ ලන්රන් එක 
දැමකතක් ඳමණි. 

 
 

Spiral Bevel Gears-  

    රමම ලර්ෙරේ ඳට්ටම්  
ල඼ ගියර් දැති වර්පි඼ාකරල  
පිහිටා  ඇති අතර  straight  
Bevel ක්‍රමයට ලාා රමහි ලැි  
ෙ඼යක් වම්රප්‍රේ඿ ය කර ෙත  
ශැකිය.තලද වාරේක්඿ල ඇති ලන  
඾ේදය අ බ වීමමක,ලරකදී ව්ඳර්඾ ලන 
දැති ප්‍රමා ය ලැි වීමමක රමහි ඳලතින 
ලාසි දායක තමකලයි.තලද රමහි Crown 
Wheel එක ශා  Pinion එක අතර 
ඳලතින දැති එකිරනකට ආනතල පිහිට 
ඇති නිවා දැති අතර ඳලතින පීානය 
ලැි නිවා රමයට භාවිතා ක඼යුමකරමක E.P [Extreme Pressure Oil] ය.  



Hypoid Gears-  

                                                                        
                                                                        

                      
    
    
    
    
    
    
    
  රමය රඳර වදශන් ක඼ ලර්ෙ රදකටම වාරේක්඿ල ලැි ලාසි දායක 
තමකලයන් ඼ො රද්. රමහිදී  Pinion එරක් මාධය රර්ාාල  Crown wheel 
එරකහි මාධය රර්ාාරලන් ඈමකල පිහිටයි. 
රමහි ඳලතින විර඾ේ඿ ඼ක්඿  නම්, 
 Ground Clearance අ බ ලාශන වදශා භාවිතා ක඼ ශැකි වීම. 
 වම්රප්‍රේ඿ ය ක඼ ශැකි ෙ඼ය ලැි 
 ‍රියා කරන විට ඇති ලන ඾ේදය අ බ ය. 

 
  රමම ලාසි තමකලය නිවා නවීන ලාශන ල඼දී වැශැල්ලු රමන්ම ෙර 
ලාශන වදශාද රමම Hypoid Bevel ක්‍රමය භාවිත රකරර්. තලද Rear 
Engine ලාශන ල඼ Gear Box එක ශා Final Drive එක අතර ඳලතින 
දුර අ බ නිවා Pinion එක Crown Wheel එරක ඉශලින් වම්ෙන්ධල 
ඳලතී.රමය ‍රියා කරන අලව්ථරේ ඉතා ඉශ඼ පීානයක් 
,උ඿් මකලයක් ඇති ලන නිවා රමහිදී එම තමකලයට සුදුසු  E.P Oil 
භාවිත ක඼ යුතුය. 

 
  



Worm & Worm Wheel- 

   
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 

Worm & Worm රශලමක ෙැාවිලි ලර්ෙරේ නිමි එෂවුම් ඳද්ධති භාවිතා 
කරනු ඼ෙන්රන් ෙර ලාශන වදශාය. රමහිදී අඳ නි඿්ඳාදනය කරන 

ලාශනරේ අල඾යතාල මත Pinion එරක ඉශලින් රශෝ ඳශලින්  Crown 
Wheel එකට වම්ෙන්ද රේ.රමය නිර්මා ය කිරිමට රඳොව්ඳරව් ර඼ෝකා ( 
Phosphor-Bronze) භාවිත කරන අතර,රමයට ලැයලන නි඿්ඳාදන වියදම 
ඉතා ඉශෂය,නමුමක වි඾ා඼ ෙ඼ය වම්රප්‍රේ඿ ය ක඼ ශැකි වීම මත රමම 
ක්‍රමය රයොදා ෙනී. ඇති ලන උ඿් මකලය ඉතා ඉශ඼ නිවා රයෝෙය ලිහිසි 
ද්‍රලයක් භාවිත ක඼ යුතුය.තලද ‍රියාකාරී අලව්ථාරේ ඇති ලන ඾ේධය ඉතා 
අ බ ය.  
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 



    නිමි එෂවුම් ඳද්ධති පිළිෙද සුළු අලරෙෝදයක් ඼ො ෙමක ඔෙ දැන් නිමි 
එෂවුම් ඳද්ධතියක් රකොටව් කර එහි රකොටව් ශදුනා ෙත යුතුය.ඊට ප්‍රථම නිමි 
එෂවුම් ඳද්ධතිය ලාශනරයන් ෙ඼ලා ෙන්න ආකාරය ශදුනා ෙනිමු.  

 
TATA 1210 ලර්ෙරේ නිමි එ඼වුම් ඳද්ධතියක් ෙ඼ලා ෙන්න ආකාරය 
පියලරරන් පියලරරන් ශදුනා ෙනිමු. 
 ප්‍රථමරයන් Drive Axle එක ෙ඼ලා ෙැනිමට පිටත  Cap එක ෙ඼ලා 

ෙැනීම. 

 reeR Axle එරක රදඳව තිරෙන  Hub ල඼ මැද  Groove එකකට 

ෙව්වා තිරෙන Drive Shaft රදක පිටතට ඇද ෙත යුතුය. 

 Axle Housing එක තු඼ තිරෙන රතල් ඉලමක කර ෙනිමට Drain Nut 

එක ෙ඼ලා රතල් ඉලමක කර ෙත යුතුය. 

 Thrust Bolt එක ෙැ඼ලා ෙැනීම. 

 Axle එක මැද Cover එක ෙ඼ලා ෙැනීම. 

 Bearing Lock රදක ෙ඼ලා ෙැනීම. 

 Bearing Cap රදක ෙ඼ලා ෙැනීම. 

 Crown Wheel Adjusting Nut ෙ඼ලා ෙැනීම. 

 රමහි තිරෙන Tapper Roller Bearing Outer Sleeve ෙ඼ලා ෙැනීම  

   Crown Wheel එක Housing එරක උව ලැිම තැනින් පිටතට 

ෙැනිම  ,රම් වදශා Tire Leaver එක භාවිතා කරන්න. 

                                                                                          
                                                                                                               

                                                                                                     
රමර඼ව රකොටව් ෙ඼ලා ෙැනීරම්දී විර඾ේ඿රයන් අලදනය රයොමු ක඼ යුතු 
කරු ක් ර඼ව ෙ඼ලන රකොටව් ශදුනා ෙනිමට ව඼කුණු රයදීම ශැදින්විය 
ශැක.මන්ද නැලත රමම රකොටව් එක඼ව් කිරීරම්දී සියලු රකොටව් අළුරතන් 
රයොදන් නැති ෙැවින් රමම රකොටව් රථරේ ධාලන වි඼වය මත විවිද වි඿මතා 
මත රෙවී ඳලතී,නැලත රකොටව් එක඼ව් කිරීරම්දී රමම රකොටව රඳර 
වම්ෙන්ධල ඳැලති ව්ථාන රලනව් වීමන් විවිධ ෙැටළු ඇති විය ශැක.රමනිවා 
එම ෙැටලුල ඇති රනොවිමට නම් එම අමතර රකොටව් රඳර තිබු ව්ථාන ල඼ම 
වවි විය යුතුය. 

 

 
 



                           Pinion Wheel 

                          (දල රරෝදය) 
 
 
 
 
 

Pinion රකොටව නිමි එ඼වුම් ඳද්ධතිරේ වි඾ා඼ ලැා රකොටවක් ඉටු 

කරයි,රමහිදී රමම දල රරෝදය Axle Housing එරකන් පිටතට රෙන රකොටව් 

කරන ආකාරය රමරවේ ශදුනා ෙනිමු. 

 Pinion එක Axle Housing එරකන් පිටතට ෙැනිමට මුලිකලම 

Mounting Nut එක ෙ඼ලා Pinion රකොටව පිටතට ෙත යුතුය. 

 Coupling Flange රකොටව ෙ඼ලා ෙැනීමට විර඾ේ඿ Coupling 

Holder එකක් භාවිතා කරනු ඼ැරේ. 

 Coupling එකට ඇ  රයොදා Coupling Holder එක එයට 

වම්ෙන්ද කර ෙන්න. 

  Coupling Holder එක ද බ අ බලකට වම්ෙන්ද කර Coupling Nut 

එක ෙ඼ලා ෙත ශැක 

 ඉන්ඳසු Pinion Holder එකට Pinion එක දමා Hydraulic Presser 

එක භාවිතා කරමින් Pinion Shaftඑක  Press කරමින්  Tapper 

Roller Bearing, Spacer, Half Ring   රකොටව් රලන් කරෙන්න. 



Pinion රදෝෂ පරික්ෂාල. 

         Pinion එක රකොටව් කිරිමට රඳර එහි ොහිර ඳර්ක්඿ලක් ක඼ 
යුතුය.  රමහිදී විර඾ේ඿රයන් එහි Pinion Teeth ල඼ට ශානි සිදු වී තිරේද 
යන්න ශදුනාෙත යුතුය.එරමන්ම Pilot Bearing ල඼ තමකලය ඳරික්඿ා කර 
ෙැලිය යුතුය.  රකොටව් කර ෙැනීරමන් ඳසු Tapper Roller Bearing ල඼ 
තමකලය පිළිෙද විර඾ේ඿ අලදානය රයොමු ක඼ යුතුය.තලද අලදානය රයොමු ක඼ 
යුතු කරු ක් ලන්රන්, Mounting Nut එක ඼ෙ වම්ෙන්ධ ලන  Oil Seal 
එරක් තමකලය පිළිෙද රමන්ම, Coupling Flange එක  Oil Seal එක නිවා 
කැපී රෙොව් තිරේද යන්න. 

 
රමර඼ව Pinion එරක් රදෝ඿ ඳරික්඿ා කිරීරමන් ඳසු එම රෙවී ගිය 

රකොටව් නැලත අලුරතන් රයොදා රකොටව් එක඼ව් කර ෙැනීරමන් ඳසු රමහි 
ප්‍රධාන ල඾රයන් ක඼ යුතු ීරරු මාරු කිරිම් කිහිඳයකි.නි඾්ඳාදකයා ඼ො දී 
තිරෙන මිනුම් ල඼ට අදාෂල  සිරු මාරු කිරීම් ක඼ යුතුය.එම සිරු මාරු කිරීම් 
නම්. 
 Pinion Preload 
 Pinion Mounting Distance 
රමම සිරු මාරු කිරීම් පිළිෙද රමරවේ වාකච්චා කරමු. 
 

Pinion Preload- 

            Pinion එක කැරකවීම ආරම්භ වීමට අල඾ය අලම ෙ඼ය රමර඼ව 
ශදුන්ලන අතර එය මැන ෙලිමට විර඾ේ඿ ක්‍රමයක් අනුෙමනය කරයි.රම් 

වදශා භාවිතා කරන විර඾ේ඿ උඳකර ය Coupling Flange එකට වම්ෙන්ධ 
කර එය මත 1kg ෙරක් එය මත වම්ෙන්ධ කර එහි පිහිටි දුර රලනව් 
කරයි,රමහිදී අපි රකොටව් කරන ඼ද TATA 1210 ලර්ෙරේ Pinion එකක 
රමම දුර 14 cm - 32 Cm ඳැලතිය යුතු අතර එම දුරට ලාා ලැි දුරක් එම ෙර 
ෙමන් කරි නම් , Pinion Preload එක ලැිය.එරමන්ම නියමිත දුරට රඳර 
Pinion එක කරකැවීම ආරම්භ වීම Pinion Preload එක අ බ වීම ර඼ව 
ශදුනාෙත ශැක. 
 රමර඼ව Pinion Preload එරක් රලනව් වීම ල඼ක්ලා ෙනිමින් නියමිත 

මට්ටරම් තො ෙැනිමට අනුෙමනය කරන පියලර කිහිඳයකි. ඒල නම්, 

 Pinion Preload ලැඩි -  රමහිදී ඝන කමින් අ බ Half Ring රයොදා ෙනී. 

  (Half Ring, Tapper Roller Bearing ල඼ Outer ල඼ට වම්ෙන්ධ 

  ලන නිවා) රමම සිරු මාරු කිරිමට Shim භාවිත ලන අලව්ථා                    



ල඼දී රමම Shim, Tapper Roller Bearing ල඼ Inner එකට වම්ෙන්ධ 

ලන නිවා රමම අලව්ථරේ රයොදන  Shim ල඼ ප්‍රමනය ශා ඝනකම ලැි 

කරයි. 

 

 Pinion Preload අඩු -  රමහිදී ඝනකමින් ලැි Half Ring රයොදා 

ෙනී.රමහිදී රමය සිරු මාරු කිරිමට Shim භාවිත ලන අලව්ථාලක අපි 

භාවිත කරන Shim ල඼ ඝනකම ශා ප්‍රමා ය අ බ කරයි, රමම Shim, 

Tapper Roller Bearing ල඼ Inner එකට වම්ෙන්ධ ලන නිවා රමම 

අලව්ථරේ රයොදන  Shim ල඼ ප්‍රමනය ශා ඝනකම අ බ  කරයි. 

රමර඼ස   Pinion Preload(රපර භාරය) මැන බ඼න ආකරය 

පහත රූප මගින් පැහැදිලි කර ගත හැක. 

 
 

 
නි඿්ඳාදකයා විසින් විවිධ ආකරයට Pinion Preload එක මැනීමට මෙ 

රඳන්වීම් ඼ොරද් .රම් අතුරින්  ෙන්඼ල සිදු කරන ආකාරයන් ඉශත දැක්රේ.  
 
        

    



Pinion Mounting Distance- 
              
රමහිදී අඳ Pinion එරක් ඉදිරි මුන් ත ශා Crown Wheel එරක් මධය 
඼ක්඿ය අතර ඳලතින දුර රමර඼ව ශදුන් ලන අතර රමය ඉතා ලැදෙමක 
කරු ක් ර඼ව ශැදින්විය ශැක. Pinion Mounting Distance අෙය 
නි඿්ඳාදකයා දී තිරෙන ප්‍රමා ය රලනව් වීම නිවා Crown Wheel එරක් දැති 
රෙවී යන ආකාරය රලනව් වීම,එහි දැති කැඩී යාරම් ශැකියාලක් ඳලතී. 
Pinion Mounting Distance අෙය රලනව් වී තිරේ නම් ඒ  ෙල Crown 
Wheel එරක් දැති රෙවී රෙොව් තිරෙන ආකාරය නිරික්඿නය කිරීරමන් 
ශදුනාෙත ශැක. නි඿්ඳාදකයන් තම නි඿්ඳාදනයට නියමිත අෙයන් ඼ො දී 
තිරේ,අපි රමහිදී රකොටව් ක඼ TATA 1210 හි 83. 52mm.රමම අෙය මැන 
ෙැනිමට Dial Gauge එක වම්ෙන්ද විර඾ේ඿ උඳකර යක් භාවිතා කරයි. 
රමහිදී අපි Pinion Mounting Distance එක නියමිත අෙරේ ඳලමකලා 
ෙැනිමට Shim භාවිතා කරයි. 

 

 
 

 
 

 
  G  

 
                  Tooth Patton       Pinion Teeth    Crown Wheel Teeth 
                                                  Machine Number     Pinion Mounting Distance 

                                                                                                                                    

ඉශත දක්ලා තිරෙනුරේ Crown Wheel එරකහි ව඼කුණු කර තිරෙන විර඾ේ඿ 
දමකත කිහිඳයකි.එමගින් ඉශත දමකත ඳශසුරලන් කියලා ෙත ශැකි රේ. රමහි 
ඳෂමු ව඼කු  මගින් රමහි තිරෙන දැති ලර්ෙයමක,රදලන ව඼කු  මගින් 

Pinion එරක් ඳලතින දැති ෙ න පිලිෙදලමක,රතලන ව඼කු  මගින් Crown 
Wheel එරක් දැති ෙ නමක,ශතර ලන ව඼කු  මගින් යන්ත්‍ර ය ක඼ 
යන්ත්‍රරේ ලර්ෙයමක,ඳව්ලන ව඼කු  මගින් Pinion Mounting Distance 
අෙයමක පිළිෙද නියාමනයක් ඼ො රද්. 

 
  

         G / 7 /  41   / 48972 / 83.5 mm 



       Differential Unit [ආන්තර කට්ට඼ය ]  

 
ඉතා වර඼ ර඼ව ආන්තර 

කට්ට඼ය රශලමක Differential 
Unit  එරකහි අල඾යතාලය ර඼ව 
ශදුන්ලන්රන් රථය රකලින් 
මාර්ෙයක ධාලනරේ දී රරෝද 
රදකටම එක වමාන ෙ඼යක් ඼ො 
දීමමක,රථය ලංගුලක ධාලනය ලන 
අලව්ථලක රරෝද අතර රේෙ 
රලනවක් ඇති කිරීමමකය.  රම් 
පිළිෙද තරමක් අපි රමරවේ 
ඳැශැදිලි කරෙනිමු. 

 
 

 
ලාශනය ඍජු මාර්ෙයක ධාලනය ලන අලව්ථලක රරෝද රදකම වමාන 
රේෙයකින් ෙමන් ක඼ යුතුය.එරශමක ලාශනය ලංගු වහිත මාර්ෙයක ධාලනය 
ලන අලව්ථාලක ලංගුරේ පිටතින් ඇති රරෝදය ලංගුරේ ඇතු඼ත ඳැමකරමක 
තිරෙන රරෝදයට ලාා ලැි දුරක් වමාන කා඼යකදී ෙමන් ක඼ 
යුතුය.රමනිවා රරෝද අතර රේෙ රලනවක් ඇති කිරිමට  ආන්තර කට්ට඼ය 

රශලමක Differential Unit  එකක අල඾යතාලය ඇති රේ .ලංගුල ෙමන් කරන 
අලව්ථරේ පිටත රරෝදය ඇතු඼ත රරෝදයට ලාා ලැි රේෙයකින් නියත 
කා඼යක් තු඼ ෙමන් කරයි.රමනිවා රරෝද මාර්ෙය මත ඇතිල්ලිමකින් 
රතොරල සුමටල ෙමන් කිරිමට ශැකි රේ. 
  



 රථරය එ඼වුම් රරෝද රලත ඼ො රදන ෙ඼ය අල඾යතාලය මත රරෝද අතර 
නි඾්චිත අනුඳතයකට රෙදා ශැරීම ආන්තර කට්ට඼ය මගින් සිදු රකරර්.රමහි 
ඳලතින ප්‍රධාන රකොටව් ශදුනා ෙනිමු.      

                                                                                                             
ඉශත ර෕ඳ වටශන මගින් නිමි එ඼වුම් ඳද්ධතිය පිළිෙද කිසියම් අලරෙෝදයක් 
ඔෙට ඼ැබී තිරේ. රමහි ඳලතින රකොටව් අතර ෙ඼ය ෙමන් කරන ආකාරය 
ශදුනා ෙනිමු. 

 
 
  Pinion                Crown Wheel                Differential Cage          Spider              
Star Wheel           Sun Wheel                    Axle Shaft                              

                        
 
 
රමහි දක්ලා තිරෙන අකරයට ෙ඼ය ෙමන් කර අදා඼ කැරකුම් ෙ඼ය රරෝද 
රලත ෙමන් කරයි.මුලික ල඾රයන් රමර඼ව ඳැලතුනද ලාශන මාදිලිරයන් 
මාදිලියට රමහි සුළු සුළු රලනව් කම් සිදු රකරර්.   



ආන්තර කට්ට඼රේ ක්‍රියාකාරිවලය. 

           Pinion එක මගින් ඼ැරෙන කරකුම් ෙ඼ය මගින් Crown Wheel එක 
කරකලනු ඼ෙන අතර Differential Cage එක Crown Wheel එකට 
වම්ෙන්ධල තිරෙන නිවා Differential Cage එකද භ්‍රම ය රේ.රමම ෙ඼ය      
   Differential Cage එකට වම්ෙන්ධල තිරෙන Spider එක ශරශා Star 

Wheel රලත ෙ඼ය ඼ැරේ.රමහිදී Star Wheel, Sun Wheel, එකිරනකට 
ව්ඳර්඾ ලන ර඼ව වකවා තිරේ. Sun Wheel වමෙ Axle Shaft ‍රියා කරන 
ර඼ව වම්ෙන්ධල තිරේ.  
   ඉශත ඳලවන ඼ද ආකාරයට රකොටව් අතර වම්ෙන්ධය ඳලතින අතර 
ලාශනය ධාලනය ලන අලව්ථාරේ එම රකොටව්  ‍රියා කරන ආකාරය 
ශදුනාෙනිමු. රථය රකලින් මාර්ෙයක ධාලනය ලන අලව්ථාලක රමම 

ආන්තරා කට්ට඼රේ ප්‍රරයෝනනයක් රනොමැති අතර එම අලව්ථරේ  Pinion 
එක මගින් ඼ැරෙන කැරකුම් ෙ඼ය මගින්  Crown Wheel එක 
කැරරකරලන අතර එ ශරශා Differential Cage එකද භ්‍රම ය රේ.රමහිදී 
රකලින් මාර්ෙරේ ධාලනය ලන නිවා රරෝද රදරකන්ම ඇතිකරන ඝර්඿ ය 

වාමානය.රමනිවා Star Wheel භ්‍රම ය රනොලන අතර Sun Wheel එක 
වමාන රේෙයකින් භ්‍රම ය රේ.රමනිවා රථරේ රරෝද රදක එක වමාන 
රේෙයකින් භ්‍රම ය රේ. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  



      නමුමක රථය ලංගු වහිත මාර්ෙයක ෙමන් කිරීරම්දී රමම තමකලය 
වම්පුර් රයන් රලනව් රේ. රථය ලංගුලක ෙමන් කිරීරම්දී ලංගුරේ ඇතුල් 
ඳැමකරමක රරෝදය මගින් ඇති කරන ඝර්඿ ය,ලංගුරේ පිට ඳැමකරමක රරෝදය 

මගින් ඇති  කරන ඝර්඿ යට ලාා ලැිය.රමලැනි අලව්ථලක  Differential 
Cage එරකහි ‍රියාකාරිමකලය අල඾ය රමොරශොත රේ. රමහිදී ලංගුල ඇතුල් 
ඳැමකරමක රරෝදය මගින් ඇති කරන ඝර්඿ ය ලැි නිවා Star Wheel 
භ්‍රම ය රේ,රමහිදී ඝර්඿ ය ලැි ඳැමකරමක රරෝදරේ කැරකුම් රේෙය අ බ 
ලන අතර එමගින් අ බ ලන කැරකුම් රේෙය ඝර්඿ ය අ බ ඳැමකරමක රරෝදය 
රලත ඼ො රද්,රමහිදී නි඾්චිත කා඼ ීරමාලක් තු඼ රරෝද රදක අවමාන දුරක් 
ෙමන් කරයි. රමනිවා රථය රඳරලි යමකින්,ටයර් අනල඾ය ඳරිදි රෙවී 
යාමකින් රතොරල ඳශසුරලන් රථය ශසුරලා ෙත ශැක. ආන්තර කට්ට඼ය 
මගින් එක රරෝදයක රේෙය අ බ වුල රශොමක එම ෙ඼යද අරනක් රරෝදය 

රලත ඼ො රද්.එක රරෝදයක් නතර වුල රශොමක Crown Wheel එරක් රේෙය 
රමන් රදගු යකින් අනිමක රරෝදය  කරකලනු ඼ැරේ.රමම කරු  පිලිෙදල 
ඳැශැදිලි අලරෙෝදයක් ඳශත රුඳ වටශන මගින් ඼ො ෙත ශැක. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Differential Unit Adjust. 

රමර඼ව ආන්තර කට්ට඼රේ ද සිදු කරනු ඼ෙන විර඾ේ඿ Adjustment 
කිහිඳයක් ඳලතී එලා නම් , 

          
 Sun Wheel Star Wheel Back Lash 

 Cage Bearing Preload 

 Pinion Crown Wheel Back Lash 



    රමම මැනුම් සිදු කිරීම මගින් අන්තර කට්ට඼ය ධාලනරේදී සිදු විය ශැකි 
අනල඾ය ඾ේධ ශා අනල඾ය රෙවී යාම් ලලින් රමම ඳද්ධතිය ආරක්඿ා කර 
ෙත ශැක.නි඿්ඳාදකය ඼ො රදන නි඾්චිත මිනුම් ල඼ට අනුල රමහි ීරරු මාරු 

කිරීම් සිදු ක඼ යුතු අතර එම සිරු මාරු කිරීම් ල඼ට අදා඼ලා නියමිත ක්‍රම අනු 

ෙමනය ක඼ යුතුය. 

          Sun Wheel Star Wheel Back Lash-  
රමර඼ව ශදුන්ලනු ඼ෙන්රන් Sun Wheel ශා Star Wheel අතර 
ඳලතින play එක ලන අතර රමර඼ව  play එකක් තැබීරම් 
අල඾යතාල ලන්රන්, 

 Wheel අතර Oil ඳට඼යක් ඳලමකලා ෙැනීමට. 

 ‍රියාකාරී අලව්ථාරේදී ර඼ෝශ ල඼ උ඿් මකලය ඉශ඼ යාම නිවා එම 

ර඼ෝශ ප්‍රවාර ය ලන නිවා. 

         
   රමම රශේතු නිවා Sun Wheel Star Wheel Back Lash එක නිලැරදි 

මට්ටරම් ඳලමකලා ෙත යුතුය.රම් වදශා Dial Gauge, Magnetic Holder 
භාවිතා කරමින් රමය වකවා ෙනී.රමහි ීරරු මාරු කරීම් සිදු කරනු 

඼ෙන්රන් Sperical Washer, Thrust Washer මගිනි.එම Washer රෙවී 
රෙොව් ඇති නම් නැලත රයදිය යුතුය.  

 

  Cage Bearing Preload- 

                                                                                                                      

Crown Wheel එකට Differential Cage එක වවිකර එය Axle Housing 
එකට වවි කරන විට එහි රදඳව තිරෙන Adjusting Nut මගින් රමහි Cage 
Bearing Preload එක රලනව් කර ෙනී . 

 Adjusting Nut තද කිරීම - Cage Bearing Preload එක ලැිරේ 

 Adjusting Nut ලිහිල් කිරීම - Cage Bearing Preload එක අ බ රේ 

  රමහිදී විර඾ේ඿රයන් රදඳව තිරෙන Adjusting Nut රදකම එකම 
ප්‍රමා යකින් තද කර ෙත යුතුය. 

 

                                                                                                                

 
 



Pinion Crown Wheel Back Lash- 

 
Crown Wheel එක Pinion එක රදවට තල්ලු කරරෙන සිටි. රමහිදී Pinion 
එක ඳැමකරමක Adjusting ring එක ලිහිල් කර අරනක් ඳව තිරෙන 
Adjusting ring එක තද කරමින් Crown Wheel එක Pinion එක රදවට 
තල්ලු කර තො ෙනී.රමය මැනීමට Dial Gauge එක භාවිතා කරයි. 

  
 
  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
            උදාශර  - TATA 1012 මාදිලිරේ Pinion Crown Wheel Back  
       Lash අෙය 2.15 mm -2.00 mm අතර විය යුතුය. 

 

 
 



 

tloB T urhT- 

   රමය රෙොරශෝ විට දැකෙත ශැකි ලන්රන් වි඾ා඼ ප්‍රමා රේ 

ලාශන ල඼ ලන අතර Pinion එක Crown Wheel එකට වම්ෙන්ද ලන 

දි඾ාලට විරුද්ධ දි඾ාලන් ThRust Bolt එක වම්ෙන්ධ කර තිරේ.රමහි ThRust 

Bolt එකමක Crown Wheel එකමක අතර 2.05 mm ඳරතරයක් තො 

තිරේ.රමමගින් සිදු රකරරන කාර්ය ලනුරේ,  Crown Wheel එකට Pinion 

එක මගින ඼ැරෙන කරකුම් ෙ඼ය ශමුරේ Crown Wheel එක ඇඹරිමකින් 

රතොරල ඳලමකලා ෙනිමට රේ. 

 

 20000 km  - 30000 km කට ලරක්  Differential Oil මාරු ක඼යුතුය. 

 (රම් සදහා EP 90/ SAE 140 ලර්ගරේ Oil රයොදා ගනී)  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
                             



Differential Lock 

 
 
 
 
 
 
 
 

     

ආන්තර කට්ට඼යක් මගින් සිදු කරන කාර්ය ර඼ව අපි ඉශතදී ශදුනා 
ෙමකරමක,රථය ලංගුලක් වහිත මාර්ෙයක ෙමන් කරන විට ලංගුරේ ඇතු඼ත 
ඳලතින රරෝදය මගින් ඇති කරන ප්‍රතිරරෝදය ලංගුරේ පිටත ධාලනය ලන 
රරෝදය ඇති කරන ප්‍රතිරරෝදයට ලාා ලැිය ,රමනිවා නි඾්චිත ක඼ ීරමාලක් 
තු඼දී රරෝද අවමාන දුරක් ෙමන් කරවීමට ආන්තර කට්ට඼ය මගින් 
ප්‍රතිරරෝදය අ බ රරෝදය ලැි රේෙයක් ර඼වමක,ප්‍රති රරෝදය ලැි රරෝදය අ බ 
රේෙයකිනුමක ධාලනය කරලයි. නමුමක රළු, රෙොරළු ,මා වහිත මාර්ෙ ල඼ 
ධාලනය ලන ලාශන ල඼ට රමම තමකතලය ෙැටලුලකි. 

    රමහිදී එලැනි මාර්ෙ තමකල ල඼ ධාලනය ලන ලාශනයක් 

උදාශර  ර඼ව ෙත ක඼ රථරේ එ඼වුම් රරෝද රදරකන් එක රරෝදයක් මා, 

රෙොරළු ලැනි තමකලයක් මත ධාලනය රේ,රමහිදී එම රරෝදය මත ඳලතින 

ප්‍රතිරරෝදය අරනක් ඳව රරෝදය මත ඳලතින ප්‍රතිරරෝදයට ලාා 

අ බය.රමනිවා ආන්තර කට්ට඼ය ‍රියාමකමක වී ප්‍රතිරරෝදය අ බ රරෝදයට 

ලැි කරකුම් ෙ඼යක් ඼ො රද්,රමලැනි අලව්ථලක ප්‍රතිරරෝදය ලැි 

රරෝදයට අ බ කරකුම් ෙ඼යක් ඼ැබීම නිවා මා ,රෙොරළු ලැනි තමකලයක් මත 

ඳලතින රරෝදය එකතැන කැරකවීමට ශැකිය,එරවේ සිදු වුල රශොමක රථය 

ඉදිරියට ෙමන් රනොකරයි. 

   

 



    ඉශත ඳලතින ෙැටලුල විවදා ෙනිමින්  රථය ෙමන් කිරීමට නම් 

ප්‍රතිරරෝදය අ බ රරෝදය වමෙ රඳොෂල මගින් ඇති කරන ප්‍රතිරරෝදය ලැි කර 

ෙත යුතුය. රමම රදෝ඿ය ල඼ක්ලා ෙනිමට Off roed Vehicel , Ceb 

,Heevy Vehicel ලැනි රථ රෙොරශෝ විට ෙමන් කරනුරේ ලැලි,මා ,රෙොරළු 

වහිත මාර්ෙ ල඼ය,රමනිවා ඉශත ඳැශැදිලි ක඼ දුර්ල඼තාලය ඳැන නැගී. 

රමනිවා රමලැනි රථ වදශා  Differential Lock විර඾ේ඿ාංෙය එක් රකරිණි.            

රමහිදී ලීලර ඳද්ධතියක් මාර්ෙරයන් එක් ඳවක Axle Shaft එකක්  

Differential Cage එකට වම්ෙන්ධ කරයි,රමහිදී Sun Wheel ශා Star 

Wheel එකීරනක අතර හිරරලන නිවා  Differential එරක් ‍රියාකාරිමකලය 

සිදු රනොරේ.රමනිවා Crown Wheel එක කරකරලන රේෙරයන්ම Axle 

Shaft  රදකද කරකරේ .රමනිවා රඳොෂල මගින් ඇති කරන ප්‍රතිරරෝදය 

රනොව඼කා රරෝද රදකම ෙමන් කරයි.රමහිදී Axle Shaft එක Differential 

Cage එකට වම්ෙන්ධ කර ෙැනීමට රයොදා ෙන්රන් Dog Teeth ය. Axle 

Shaft එරක් තිරෙන Sliding Sleeve එක ලීලර් ඳද්ධතිය ‍රියාමකමක 

කිරීරමන් Dog Teeth වමෙ වම්ෙන්ධ වීම මගින් Differential Lock 

විර඾ේ඿ාංෙය ‍රියාමකමක් රේ. 

 

                   Limited Slip Differential [L.S.D] 

  
iuyr kùk jdykj, 

Ndú;d lrk wdka;r j, 

wdka;r w.=ˆ iajhxl%Shj 

l%shdlrk f,i 

ksYamdokh lr we; ' 

,sñgâ ia,sma fyj;a iSñ; 

,siaiqï wdka;rh tjeks 

wdka;rhls' fuu j¾.fha 
Differential lock l,ska 

ioyka lr wdldrhg 

fkdj iSudldÍ 

m%udKhlg mukla 

l%shd;aul fõ'fuys § Axle 

Shaft j,g iunkaO jk 

Sun Wheel a j, Spring Disc yd Friction Disc fhdod we;s w;r 



Friction Plate, Dfferential Cage tlg iïnkaoj we;' tlafrdaohla 

>¾Ikh ù we;s wjia:djl fuys l%shdj,sh isÿ fõ' tla frdaohla 

>¾IKh ù we;s welai,a tlg iïnkaO ika ù,a tl lrleùu 

k;rj mj;S' túg lrleùu k;r jQ ikaù,a tfllys n,hg 

iudk n,hla >¾IKh ù fkdue;s frdaofha welai,a tl iïnkaO 

ika ù,a tlg ,efnkafka iagd¾ ù,a u.sks' fï  wdldrhg iagd¾ 

ù,a u.ska >¾IKh wvq ikaù,a tlg n,h ,eîu ksid ika ù,a 

tl msg;g taula isÿ fõ' túg tu msg;g wd ikaù,afha we;s 

Friction plate yd Friction Disc tlsfkl ;o ùfuka lerl=ï n,h 
Friction Plate yryd o Differential Cage  yryd ika ù,a fj; 

,efí' >¾Ikh ù we;s ikaù,a tlg o fuu n,h ,eîfuka ika 

ù,a fol ioyd iudk n,hla ,eîu isÿ fõ' 
jdykh jx.=jl Odjkh lrK úg msg; foig we;s 

wlaIs oKavg iïnkaO la,phg muKla nqre,a ù wdka;r l%shdj 

we;s fjñka tu frdaoh wjYHh jeä fõ.fhka lrljhs'fï ksid 

jdyk jx.=jl Odjkfha§ wmyiq;djla we;s fkdlrhs'tfukau 

fuu wjia:dfõ§ we;=ˆ foig we;s wlaIs oKavg iïnkaO la,ph 

u.ska tu wlaI oKav yd Differential Cage ;j ÿrg;a iïnkaO 

lrf.k isáj neúka tu wlaIs oKavg jeä jHdj¾:hla ,efí' 

Limited Slip Differential iys; jdykhl lghq;= lsÍfï§ 

jdykfha tla t<ejqï frdaohla muKla Tijd tkacsfuka tu 

frdaoh lrleùug ;e;a fkdl, hq;= njhs'tfia l,fyd;a frdao 

folu lrleù fmdf<dj u; we;s frdaofhka jdykh p,s;j 

wk;=rla isÿ úh yelsh' 

 
 



                          Four Wheel Drive [4WD] 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
            idudkHh Two Wheel Drive jdykhl t<jqu bÈrsmi frdao 

ioyd fyda miqmi frdao ioyd ,nd §u isÿ lrhs'kuq;a fuu l%ufha§ frdao 

y;r ioydu t<jqu ,nd § we;'fuu l%shdj,sh isÿjk wdldrh wkqj 

m%Odk fldgia follg fnod ±laúh yelsh' 

i. Manual four wheel drive system. 

ii. Full time four wheel drive system. 
 

Manual Four Wheel Drive System. 

 

 

     idudkHh wjia:d j,§ 

tkacsfuka frdao folla Odjkh 

lrK w;r wjYHh 

wjia:dfõ§ tkacsfuka ,nd 

fok n,h frdao y;r ioyd 

,nd §ug Gear box ys isg 

ßhÿreg md,kh l< yels 

mßÈ  Selector ,Sj¾ tlla 

fhdod we;'ta ioyd fhdod 



.kakd Selector ,Sjr folla 

by; olajd we;' 

               fuys§ wjYHh 

wjia:dfõ§ muKla Odjkh 

lrK welai,a j,g n,h 

,nd §u ioyd jdykfha Gear 

box tlg wu;rj Transfer 

box fhdod we;'fuys § Gear 

box ys Main Shaft isg 

Properller shaft u.ska miqmi 

frdao fj; lerl=ï n,h 

iïfm%aIKh lrK w;r 

Main shaft fj; fhdod we;s 

ù,a tlla yd iïnkaO Chain 
u.ska bÈß welai,a fj; n,h iïfm%aIKh lsÍu isÿ lrhs' 

bÈß mi yd miq mi frdao ioyd n,h ,nd Èug tajdfha 

Final drive yd iïnkao Differential unit follao ±l .; yels 

fõ'ud¾.fhka msg; tkï Off road Odjkh ioyd fhdod .kakd fudg¾ r: 

ioyd fuu l%uh nyq,j fhdod .kakd w;r ud¾.j, OdjkfhaÈ frdao 

y;r u.skau Odjkh lsÍfuka neyerj th isÿ l, hq;=fõ'tfia fkdue;s 

jqjfyd;a fudg¾ r:h md,kh lsÍu wmyiq úu yd fudag¾ r:h fmr,Su 

jqjo isÿ úh yelsh'tfia fkdue;sj Odjkh lrkafka kï Odjkh ioyd 

fudag¾ r:fha wvq fõ.hla f;dard .; h;= fõ' 

 

Full time four wheel drive system. 

      fujeks j¾.fha fudag¾ r:j, 

m%Odk jYfhka tkacsu u.ska ,nd fok 

lerl=ï n,h iEu wjia:djlu bÈß yd 

miqmi welai,a ioyd iïfm%aIKh ùu isÿ 

fõ' Gear box u.ska Transfer box fj;g 

,nd fok lerl=ï n,h Chain, Belt, Wheel 

u.ska Gear box ys Main shaft isg Transfer 

fer Box ys we;s Third Differential fj;g 

,nd foa'ta wkqj Third Differential u.ska 

bÈß yd miqmi we;s Differential fj;g 

n,h ,nd§u isÿ lrhs'túg frdao u; 

we;s >¾YKh wkqj ,nd fok n,h wvq 

jeä ùula ù frdao lrleùu isÿ fõ' 



                                                 Rear Axle 

නිමි එ඼වුම් ඳද්ධතිය මගින් ඼ො රදන කරකුම් ෙ඼ය රරෝද රලත 

වම්රප්‍රේ඿ ය කරනු ඼ෙන්රන් Rear Axle මගිනි, රමම Axle මගින් ෙ඼ය 
වම්රප්‍රේ඿ ය රකරරන ෙැවින් රම්ලා Live Axle ර඼ව ශදුන්ලන අතර ෙ඼ය 
වම්රප්‍රේ඿ ය රනොරකරරන  Axle,Dead Axle ර඼ව ශදුන්ලයි.රථරේ රරෝද 
වම්ෙන්ධ ලන්රන් රමම Axleයි.රමම Axle, Axle Housing එකට වම්ෙන්ධ 
ලන ආකාරය අනුල ලර්ෙ 23 කට රෙදා දැක්රේ. ඒලා නම් , 

 
I. wvla mdfjk wlaI ovq.    (Semi-Floting Axle) 

II. ;=ka ld,la mdfjk wlaI oËq.   (Three- Quarter Floating Axle) 

III. iïmQ¾Kfhka mdfjk wlaI oËq.  (Fully Foating Axles) 

 

wvla mdfjk wlaI ovq (semi-Floting Axle) 

 

 

 

  fuu l%ufha § Axle housing yd 

Axle shaft Bearing u.ska iïnkaO 

lr we;'fuys§ fndfyda úg Ndú;d 

lrkqfha .=,d fnhdßïh'kuq;a 

fÜmr frda,¾ fnhdßkao Ndú;d 

lrK wjia:do we; 'fuu 

ks¾udKfha§ iEu m%;Hd n,hlau 

wlaI oKav u; fhfok neúka tu m%;Hd n, ord .ekSu ioyd wlaI ovq 

Yla;su;aj iEÈh hq;=fõ'tfiau fuys§ wlaI oKav bj;g .ekSu ioyd 

m<uqj frdaoho bka miq frdaOl n| o fnhdßï /ojqï ;eáho .e,úh hq;= 

fõ'wvla mdfjk j¾.fha wlaI ovq ld¾ jeks l=vd jdyk j, b;d nyq, 

jYfhka Ndú;d lrKq ,efí' 

 

;=ka ld,la mdfjk wlaI oËq.  (Three- 

Quarter Floating Axle) 

 

fuu l%ufha§o m%Odkj Ndú;d lrKq ,nkafka 

;ks fnhdßula jk w;r th wlaI ovq 



fldmqj yd fndia f.äh(Hub) w;rg fhdod we; 'fuys§ jdykfha nr wlaI 

oKav u;g fkdfhfok kuq;a wksla m%;Hhd n, ord .ekSug wlaI oKavg 

isÿ fõ';=ka ld,la mdfjk wlaI ovq Ndú;d fkdl,o iuyr kùk l=vd 

jdyk j, fuu l%uh Ndú;d lrhs' 

 

iïmQ¾Kfhka mdfjk wlaI oËq (Fully foating axles) 

       iïmQ¾Kfhka mdfjk wlaI ovq 

nr jdyk ioyd b;d nyq, jYfhka 

fhdod .kakd j¾.h fõ'fuys§ fndia 

f.äh rojd we;af;a wlaI ovq fldmqjg 

yd fndia f.äh w;r fhdod we;s 

iSreudre l< yels ’fÜmr frd,¾ 

fnhdßï’ (Taper Roller Bearing) folla 

u; h'fnhdßï t<shg tau je<elaúu 

ioyd iSreudre lsßï uqßÉÑ folla 

u.ska isÿ lrhs' 

wlaIs oKav fndia f.ähg iú jkafka 

fmdg weK u.ska fyda fofldka fmdg 

weK yd uqßÉÑ u.sks'fï ksid frdaoh 

.e,ùula fkdlr fuu uqßÉÑ 

.e,úfuka muKla wlaI oKav t<shg 

.ekSug yels fõ' 



                                   Axle Shaft 

 
 

              jdykhla Odjkfha§ 

mojk frdao yd wdka;r lÜg,h 

iïnkaO lsÍu fuu wlaIs ovq u.ska 

isÿ lrhs'fndfyda fudag¾ r: j, 

welai,a yjqisu ioyd Benjo l%uh 

fhdod .kakd neúka fuu Axle shaft 
welai,a yjqisfuka bj;g .,jd .ekSu 

myiq fõ'wlaIs oKafâ tla fl<jrla 

Sun wheel tlg iïnkaO jk w;r 

wksla fl<jr Hub yd iïnkaO fõ' 

 


