
                              

 

  

C.B. Point ක්‍රමේ  ඇි  ්‍රධාළ  අලළසිය  ම් එන්ජිම් ේේගය ලෆඩිල  විට එය 

වම්බන්ධා වී ඇි  කළ඼ය අඩු ේේ. එමනිවළ විද්‍යුත් ප පුඟුවේේ ්‍රභ඼තළලය 

අඩුේේ. (එන්ජිේමන් ේශොඳ බ඼යක් ඼බළගෆනීමට, ේෙට්‍රල්-ලළයු මිශ්‍රණයය 

ද්‍යෆවීමට ඇම්පියර ්‍රමළණයය ලෆඩි පුඟුවලක් අල඾යය.  ේමය ෙශත වඳශන් 

උද්‍යළශරණයේයන් ෙෆශෆදිඟු ේේ. 

 

No. of Cylinder  - 1  (Fore Stroke Engine) 

Crank Speed   - 3000 rpm 

Power Stroke  - 1500 per min 



C.D. Point Breaking  - 1500 

If fore stroke engine, 

Power Stroke  - 6000 per min 

C.B. Pont Breaking  - 6000 per min 

    - 100 per Second. 

එම නිවළ C.B. Pont Contact වී ඇි  විට Primary Coil එක Charge ේේ. එය 

වම්බන්ද්‍ය වී ඇි  ේල඼ළල ලෆඩි ල  විට Secondary Coil එේකන් ේශොඳ 

ේලෝල්ටීයතළලක් ඼බළ ගත ශෆක. මුත් ප එන්ජිමක rpm ලෆඩිල  විට C.B. Pont 

Contact වී ඇි  කළ඼ය අඩුේේ.එමනිවළ High Voltage එේකහි බ඼ය අඩුේේ.  

ේමම ක්‍රමේ  ඇත් පේත් ප යළන්්‍රික ක්‍රමයක් නිවළ ේමය එතරම් වළ්ථකක 

ේ ොවීය.ේශොඳ අධ් ේලෝල්ටීයතළලක් ඼බළ ගෆනීමට C.B. Pont ේලනුලට 

Transistor ේයොද්‍යළ ගනියි.එය ක්‍රියළත් පමක වීමට ECU එක ශරශළ Signal එකක් 

඼බළේේ. 

ේම්ලළ ක්‍රියළත් පමක වීමට අල඾යය ද්‍යත් පත ඼බළගන්ේන් Sensors ශරශළය.ේමය 

FEI (Fully Electronic Ignition)  ේ඼ව ශඳුන්ලයි. 

තලද්‍ය කළබියුේ්ථටරේ  ඇි  අලළසින් නිවළ Injectors භළවිතළ කරයි.ේමම 

Injectors ක්‍රියළ කරනුේ  ECU එක මඟින් ඼බළේද්‍ය  ද්‍යත් පත අනුලය. 

o එ ම් Sensor එකක් යනු යම්කිසි වහකළ යක ඇි   ේභෞි ක තත් පලය, 

ේලොල්ටීයතළලයකට ෙත් පකර  උෙකරණයයකි.  

ලළශ යක ඇි  උෙකරණය ල඼ ේේගය මෆනීමට වංේේද්‍යක භළවිතළ කරයි.ඒලළට 

Speed Sensors යෆයි කියනු ඼ෆේේ.ේමම වංේේද්‍යක Crank Shaft, Cam Shaft, 

Gear Box, Hub අව඼ ේයොද්‍යළ ඇත. 

ේේගය මෆනීම වඳශළ වංේේද්‍යක ල්ථග 2 භළවිතළ කරයි. 

I. Inductive Sensor. 

II. Hall Sensor. 

ේමමඟින් මනිනුේ , 



I. Crank Shaft, Cam Shaft වල පිහිටීම. 

II. Crank Sensor ය මඟින් එන්ජිම් වේගය සහ පිස්ටන් වල පිහිටීමද. 

III. Cam Sensor මඟින් Spark එක දියයුතු Stroke එකද වේ. 

  

                              Inductive Sensor 

 

 

 

              ේමහි වහථිර චුම්භකයක් ලටළ කම්බි ද්‍යඟරයක් ඔතළ ඇත.එම 

කම්ේේයන් අග්‍ර ේද්‍යකක් පිටතට ේග  ඇත. ඉන්ෙසු ේමම චුම්භකය 

ෙශඟුන් ද්‍යෆි  ේරෝද්‍යයක් කරකලයි.එවිට චුම්භකේයහි චුම්භක බ඼ ේ්ථඛළ 

ේල වහ වී කම්බි ද්‍යඟරේ  අග්‍ර ේද්‍යේකන් කුඩළ ්‍රතයල්ථත ධාළරළලක් (AC 

Current) නිෙද්‍යේේ. 

තලද්‍ය ේමම ද්‍යෆි  ේරෝද්‍යේ  Reference Mark එකක් ේයොද්‍යළ ඇත,ඒ එන්ජිේම් 

ෙෂමු පිවහට ය B.D.C. සිට T.D.C. ද්‍යක්ලළ ෙෆමිේණය ලළ යන්  ECU එකට 

ද්‍යෆ ගෆනීම වඳශළය. 

ේමමගින් Crank Shaft එේක් ේේගය ගණය ය කරනුේ  තප්ෙරයකදී 

ඇි ල  Pulse ්‍රමළණයය මතය.ේමම Sensor යට ේලෝල්ටීයතළලක් ඼බළ 

දිය යුතු  ෆත. 



ේමම Sensor ේ  ඇත් පේත් ප ලය්ථ ේද්‍යකකි. එමඟින් ේමම Sensor ය 

ශඳු ළගෆනීමට ෙශසුය.තලද්‍ය ේමමගින් ජ  ය ලනුේ  Analog Signal 

එකකි.      

 

                           Hall Sensor 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

          ේමම වංේේද්‍යකය තු඼ Piezo 

Ceramic කෆබෆල්඼ක් ඉශඟුන් වහථිර 

චුම්භකයක් තබළ ඇත. Piezo Ceramic 

කෆබෆල්඼ට ධාළරළලක් ඼බළේද්‍යයි.එම නිවළ 

Piezo Ceramic කැබැල්වල් ඇි  



ඉේ඼ක්ේට්‍රෝ  එක් දි඾ළලකට චඟුත වීමට ෙටන් ගනියි. 

      ේමම වංේේද්‍යකය ෙශඟුන් ද්‍යෆි  ේරෝද්‍යයක් ච඼ ය කර  විට චුම්භක බ඼ 

ේ්ථඛළ ේල වහ වී Piezo Ceramic කෆබෆල්ේල් ඉේ඼ක්ේට්‍රෝ  ේද්‍යෙවට චඟුත 

ේේ.එමඟින් කුඩළ ේලෝල්ටීයතළලක් Piezo Ceramic කෆබෆල්ේල් ේද්‍යෙව ඇි  

කම්බි ලඟුන් ජ  ය ේේ. 

ේමම වංේේද්‍යකයට 5V ධාළරළලක් 

඼බළ දිය යුතුය.ේමහි ලය්ථ තු ක් 

ඇත.තලද්‍ය ේමමගින් Digital Out 

Put එකක් ඼බළගත ශෆක. 

 

 

 

                           Knock Sensor  

 

     එන්ජිමක ද්‍යශ  කුටීරය තු඼ ඇත් පේත් ප 

පිපිරීමක් ේ ොල ද්‍යශ යකි.පිපිරුමක්  ම් 

එහිදී ඇි ල  ගින්  20ms-1 කට ලඩළ 

ේේගේයන් ෙෆි රයයි. මුත් ප ද්‍යශ යකදී 

ේමේවේ ේ ොේේ.පිපිරුමට ඉංග්‍රීසි බසින් 

Detonation ද්‍ය ජ්ථමළනු බසින් Knock  

යනුේලන්ද්‍ය ශඳුන්ලයි. 

එන්ජිමක් Knock ල  විට ේබයළරීම්, පිවහටන්, සිඟුන්ඩර බිත් පි  ආදී ේේලල් 

ල඼ට ශළනිකර ේ඼ව බ඼ෙ෇මක් ඇි ේේ.එමනිවළ එන්ජිම් Knock වීම අලම 

ක඼ යුතුය.ඒ වඳශළ Knock Sensor ේයොද්‍යළ 

ගනියි. 

    ේමම Sensor ය තු඼ ඇත් පේත් ප Piezo 

Ceramic කෆබෆල්඼කි.එන්ජිම Knock ව෕ විට 

ඇි ල  කම්ෙ ය නිවළ Piezo කෆබෆල්ේ඼න් 



කුඩළ ේලෝල්ටීයතළලක් ජ  ය ේේ.ේමම ේලෝල්ටීයතළල Signal එකක් විදිශට 

Sensor ය මඟින් ECU එකට යලයි.එවිට ECU එක මඟින් Ignition Coil එක 

ෙළ඼ ය කර පිවහට ය Before T.D.C. ෙසුව෕ ෙසු Spark එක ඼බළ ේේ.එය 

Ignition Retired කිරීම යනුේලන් ශෆඳින් ේේ. 

එන්ජිමක් Knock වීමට බලපාන සාධක.    

1) සිඟුන්ඩර Over Charge වීම, 

Over Charge වීම යනු සිඟුන්ඩරය තු඼ට අ ල඾ය ේ඼ව ඉන්ධා  ලළයු 

මිශ්‍රණයය පිරීමය.එවිට before T.D.C. ල඼දී Spark එක මඟින් මිශ්‍රණයය 

ද්‍යලළ඼  විට ද්‍යශ  කුටීරය යටින් මිශ්‍ර ය ද්‍යෆවීමට ෙටන් ගනියි. (මිශ්‍රණයය 

වරු ලෆඩි නිවළ ශළ වම්පීඩ ේ දී ඇි ල  අධික උ඿හණයත් පලය නිවළ.  

එවිට වි඾ළ඼ ඾ක්ි යක් උෙදියි. එමඟින් සිඟුන්ඩරය තු඼ කම්ෙ යක් 

ශට ගනියි. 

2) Ignition Timing Over Advance වීම, 

Before T.D.C. ල඼ට ේෙර Spark වීම ේමේවේ ශඳුන්ලයි. 

 

3) ේෙට්‍රල් ල඼ Octane අගය ේල වහවීම, 

Octane අගය 98 සුදුසු ලළශ යකට 92 ේයදීේමන් Knock වීම 
සිදුේේ. මුත් ප  වී  ලළශ  ල඼ Knock Control System ඇි  නිවළ 
ේමය බ඼ ේ ොෙළයි. මුත් ප එන්ජිේම් නියමිත කළ්ථයක්‍ෂමතළල ඼බළ 
ගෆනීමට ේ ොශෆක. 

Manifold Absolute Pressure Sensor. (MAP) 

 

    සිඟුන්ඩර ල඼ට අල඾යය ේෙට්‍රල් ්‍රමළණයය ECU එක මඟින් තීරණයය කර 
Injectors ෙළ඼ ය කිරීමට අල඾යය ්‍රධාළ  වළධාකය ලන්ේන් ලළතය යි. 
එන්ජීේම් සිඟුන්ඩර තු඼ට ඇද්‍යගන්  ලළයු ්‍රමළණයය මෆ ගෆනීමට MAP 
Sensor ය ේයොද්‍යළ ගනියි. 



MAP Sensor ය මඟින් Inlet 
Manifold එක තු඼ ඇි  
පීඩ ය මනිනු ඼බයි.ේමහි 

ඇත් පේත් ප Piezo ෙට඼යකි. 
Piezo ෙට඼ය ආලරණයය කර 
එය අගට 5v ධාළරළලක් 
඼බළේද්‍යයි. ේමය තු඼ 
ඉේ඼ක්ේට්‍රෝනික ෙපතෙතයක්ද්‍ය 
ඇත. 

     Inlet Manifold එේකහි 
අඩු පීඩ ය ේමහි ඇි  

කුටීරයට බ඼ෙළයි.එවිට Piezo 
ෙට඼ේ  ශෆඩය ේල වහ වී එහි 
්‍රි ේරෝද්‍යය ේල වහ 
ේේ.එමඟින් ඼බළ දී ඇි  

ේලෝල්ටීයතළල ේල වහවී එම ේල ව Signal එකක් මඟින් ECU එකට ඼බළ 
ේද්‍යයි. 

 

 



             Mass Air Flow Sensor. (MAF) 

  

වළමළ යේයන් එන්ජිම ශළ එයළ්ථ 
ෆිල්ටරය අතර ප්඼ළවහටික් ශවුසිමක් තු඼ 

පිහිටළ ඇි  MAF Sensor ය එන්ජිමට 
ඇතුලු ල  ලළයු ෙපතමළල වශ ඝ ත් පලය 
මෆනීම සිදුකරයි. 

ේමම MAF Sensor ය ඉන්ධා  

ේබද්‍යළශෆරීම වශ Spark කළ඼ය ගණය ය 

කිරීමට උෙකළර ල  මිණුම් භළවිතළ කර 

ECU ේලත වංඥළලන් යල  

ඉේ඼ක්ේට්‍රොනික වංේේද්‍යකය ේේ. 

ේබොේශෝ MAF වංේේද්‍යක ඉන්඼ට් මෆනිේසෝ඼ඩය තු඼ට ේකොෙමණය ලළයු 

ගෆලීමක් ඇි කරන්ේන්ද්‍ය යන්  තීරණයය කිරීමට විද්‍යුත් ප ේ්‍රේරක කම්බි 

උෙේයෝගී කරගනි.ේමම කම්බි ලළයු ගෆලීම මත ෙද්‍ය ම්ල විදුඟු 

ේලෝල්ටීයතළලය නිෙද්‍යල  අතර එය ECU ේලත ද්‍යන්ලයි.ේමම ද්‍යත් පතයන් මත 

වහෙළ්ථක් කළ඼ය, ඉන්ධා  ේබද්‍යළශෆරීේම් වශ Spark Advance ේල වහ කිරීම 

ආ දිය ේකොෙමණයද්‍ය යන්  ECU එක තීරණයය කරනු ඼බයි.ේමම MAF 

වංේේද්‍යකේ  ලරද්‍යක් ඇ ි විට එන්ජින් Idle රලු වීම (Rough Idle), දු්ථල඼ 

ඉන්ධා  ේථේභෝජ ය (Poor Fuel Economy) ශළ ඇතෆම් විට එන්ජිම 

ඇණයහිටීම (Stalling) ඇි  විය ශෆක. 

1980 ද්‍ය඾කේ  මුල් භළගේ  සිට ඉදිකර  ඼ද්‍ය ේමෝට්ථ රක බහුතරයක් 

විවිධා කළ්ථයයන් අධීක්඿ණයය කිරීම වඳශළ ෙපතගණයක ෙේධාි  භළවිතළ 

කරයි.ෙපතගණයකය, ෙපතගණයක ෙළ඼  වංේේද්‍යක ේශෝ වංරචක ල඼ කිසිදු ලරද්‍යක් 

ඇ ි  බල තීරණයය කර  විට එම ේද්‍යෝ඿ය පතයදුරුට ද්‍යෆ ගෆනීමට ේචක් එන්ජින් 

බල්බය (Check Engine light) ද්‍යල්ලළ ද්‍යන්ලනු ඇත. 

 

 

 



ේමය ේන්වහටන් ේවේතු මු඼ධා්ථමය මත නි්ථමළණයය කර ඇත.ේමය තු඼ 

්‍රි ේරෝධාක ේද්‍යකක් ේශ්‍රේණිගතගතලද්‍ය, එම ේශ්‍රේණිගතගත ්‍රි ේරෝධාක ේද්‍යක 

වමළන්තරගතල ද්‍ය වම්බන්ද්‍ය කර ඇි .ේමහි ්‍රි ේරෝධාක ශතේරන් එක් 

්‍රි ේරෝධාකයක් ෙමණයක් උ඿හණයත් පල වංේේදීය.ේමය අව඼ Heater එකක් 

ඇත.ේමහි උ඿හණයත් පලය අඩුල  විට ්‍රි ේරෝද්‍යය ද්‍ය අඩුේේ.ේමහි ECU එකට 

Signal ය  වහකළ ේ  ේලෝල්ටීයතළල වළමළ යේයන් 0v වියයුතුය.ේමය 

ශරශළ ලළතය ග඼ළ ය විට Heater ේ  උ඿හණයත් පලය අඩුවී ්‍රි ේරෝධාකය අව඼ 

උ඿හණයත් පලය අඩුේේ.එවිට ්‍රි ේරෝද්‍යය ද්‍ය අඩුවී ධාළරළල ග඼ළ යයි.එමනිවළ 0v 

ි බිය යුතු තෆ  ේලෝල්ටීයතළල ේල වහේේ.ේමම ේල වහල  ේලෝල්ටීයතළල 

Signal එකක් විදිශට ECU එකට ඼බළේද්‍යයි.එවිට ේමහි ේලෝල්ටීයතළල 0 හි 

තබළ ගෆනීමට Heater එකට ඼බළදිය යුතු ේලෝල්ටීයතළල ේකොෙමණයද්‍ය යන්  

ගණය ය කර එමඟින් එන්ජිම ඼බළගන් ළ ලළයු වහකන්ධාය ගණය ය කර 

ගනියි.  

 

 

 

 



 

                               Temperature Sensor  

(NTC-Negative Temperature Coefficient)   
 

       
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
   
 
 
 

          උ඿හණයත් පල වංේේද්‍යක මඟින් ලළශ ේ  ඇි  ේබොේශෝ උෙළංග ල඼ 

උ඿හණයත් පලයන් මෆ  එය ECU එකට ඼බළ ේද්‍යයි. 
       NTC වංේේද්‍යකය තු඼ ඇත් පේත් ප උ඿හණයත් පලය ේල වහල  විට ්‍රි ේරෝධායද්‍ය 
ේල වහල  ්‍රි ේරෝධායකි.උ඿හණයත් පලය ලෆඩි ල  විට ්‍රි ේරෝධාය අඩුේේ.එම 

නිවළ Voltage Drop එක අඩු ේේ. 
 
ේමමගින් මනිනු ඼බන්ේන්, 
 
o IntakeAir 

Temperature. 
o Coolant 

Temperature. 
o Oil Temperature. 
o Fuel Temperature. 

 
 
 



 
 

               Throttle position sensor. (TPS) 
 

   

 

ේමෝට්ථ රකේ  

ේරෝටල් ල෇ල්ලය 

ෙළ඼ ය/ තත් පලය 

නිරීක්඿ණයය කිරීම වඳශළ 

ේයොද්‍යළ ගනී. එම 

වංේේද්‍යකය 

වළමළ යේයන් බටස඼යි 

ඉේද්‍ය (Butterfly 

spindle/shaft) මත 

පිහිටළ ඇත.එය වෘජුලම 

ේරෝටල් ල෇ල්ලය 

ෙළ඼ ය/නිරීක්඿ණයය 

කරනු ඼බයි.වංේේද්‍යකය ලෆඩි දියුණු ආකෘි  ද්‍ය භළවිතළ කරනු 

඼බයි.උද්‍යළශරණයයක් ේ඼ව ලෆඩිපුර ලවළ ඇි  බල ද්‍යන්ල  තත් පත් පලය 

වංේේද්‍යකය (Closed Throttle Position Sensor- CTPS) ේරෝටල් ල෇ල්ලය 

ලවළ ඇි  බල වඳශන් කිරීම ේයොද්‍යළ ගනු ඇත.වමශර ECU ද්‍ය ේරෝටල් ල෇ල්ල 

තත් පලය ෙළ඼ යකිරීමට ඉේ඼ක්ේට්‍රොනික ේරෝටල් ෙළ඼ ය (Electronic 

Throttle Control-ETC) ේශෝ ේක්බ඼යක් මගින් ෙළ඼ /තත් පලය වංේේද්‍යකය 

භළවිතළල  අතර ්‍රි චළර ැහශෆන් (Feedback loom) මගින් ෙළ඼ ය වක්‍රීය 

කරයි. 

ේමම ේරෝටල් ේෙොසි඿න් ේවන්වරය ඇක්වහේල්ට්ථ ෙෆඩල් ේවන්වරය 

ශළ වම්බන්ධාේේ. ේබොේශෝ විට ේම් වමග පුළුල්ල ඇරී ඇි  බල ද්‍යන්ල  

ේවන්ව්ථ (Wide Open Sensor-WOP) අන්ත්ථගත කර ඇත.ඇක්වහේල්ට්ථ 

ෙෆඩල් ේවන්වරය ඉේ඼ක්ේට්‍රොනික ේරෝටල් ෙළ඼ ය (Electronic Throttle 

Control-ETC) ේවන්ව්ථ ේශෝ ේක්බ඼යක් මගින් ෙළ඼  ෙේධාි  භළවිතළ 

කරයි.ඕේටෝමෆටික් ට්‍රළන්වහමි඿න් ෙේධාි ල඼ පුළුල්ල ඇරී ඇි  බල ද්‍යන්ල  



ේවන්ව්ථ (Wide Open Sensor-WOP) ක්඿නික ඇක්වහේ඼ට්ථ (Kick-Down) 

ක්‍රියළත් පමක කිරීම වඳශළ ලෆඩිපුර භළවිතළ කරයි. 

න෕ත  වංේේද්‍යක වහේථ඿ ේ ොල  වම්බන්ධාතළ ල්ථගය ේේ.ේමම  වී  

වහේථ඿ ේ ොල  වබඳතළ ඇි  ේරෝටල් ේෙොසි඿න් ේවන්ව්ථ වඳශළ Hall effect 

sensors, Inductive sensors, magneto resistive ල්ථගේ  ේවන්ව්ථ වශ 

ේල ත් ප ල්ථග ද්‍ය ඇතුෂත් ප ේේ.ේභලමළ  ල්ථගේ  ේවන්ව්ථ (Potentiometric 

Type Sensors) වහේථ඾ක ල්ථගේ  ේවන්ව්ථ ල඼ බහු අත් ප ඇි ඟු 

ධාළරකය/ේ්ථක්කය (multi-finger Metal Brush/Rake) බටස඼යි ල෇ල්ලය 

අඩුම යළන්්‍රික  ෆලතුේම් සිට ලෆඩිම ඇරීම ද්‍යකලළ ගමන් කිරීේම්දී ්‍රි ේරෝධාක 

ෙටිය වහේථ඿වීේමන් ඇි ලන් 

්‍රි ේරෝද්‍ය ේල වහවීම ඇි ල  

අතර ්‍රි ේරෝද්‍ය ේල වහවීම 

ේයද්‍යවුමක් (Input) ේ඼ව 

එන්ජින් ෙළ඼  ඒකකට 

඼බළේද්‍යයි.  

වහේථ඿ක ේ ොල  

ේරෝටල් ේෙොසි඿න් 

ේවන්ව්ථ/වංේේද්‍යක වඳශළ 

භළවිතළල  ලන්ේන් Hall effect 

ේශෝ Inductive sensors ේශෝ magneto resistive ල඼ තළක්඿ණයයයි.ේමහිදී 

වළමළ යේයන් වහථිර චුම්බකයක් ේශෝ ේ්‍රේරක ැහශෆන් (Inductive loop) වක්‍රීය 

ේකොටවහ  ල  බටස඼යි ල෇ල්ලේ  ගියර ඉේද්‍යට (Spindle/shaft gear) මවුන්ට් 

කර ඇි  අතර ේවන්වරය වශ වංඥළ වකව ය ෙපතෙක පුලරුල (sensor & 

signal processing circuit board)ඉේ඼ක්ේට්‍රොනික ේරෝටල් ෙළ඼ ය ගිය්ථ 

කලරය තු඼ වහකළල ේ඼ව මවුන්ට් කර ඇි  අතර චුම්බකයකය (magnet) ේශෝ 

ේ්‍රේරක ැහශෆන්(inductive loop)වවිකර ඇි  බටස඼යි ල෇ල්ලේ  ගියර ඉේද්‍ය 

(spindle/shaft gear) අඩුම යළන්්‍රික  ෆලතුේම් සිට ලෆඩිම ඇරීම ද්‍යකලළ 

ගමන් කිරීේම්දී ේවන්වරේ දී චුම්භක ක්ේ඿ේරය ේල වහේේ.ේමම චුම්භක 

ක්ේ඿ේරය ේවන්වරය මගින් පිපතක්ීමම අනුල ජ  ය කරනු඼බ  

ේලෝල්ටීයතළලය ේයද්‍යවුමක් ේ඼ව එන්ජිම් ෙළ඼  ඒකකට 

඼බළේද්‍යයි.වළමළ යේයන් ේෙෝල් ේද්‍යකක් වහිත (Two Pole Rare Earth 



Magnet) ඾ක්ි මත් ප අධි කියුපත උ඿හණයත් පලයට ඔේරොත් පතුදීේම් ශෆකියළල ඇි  

චුම්භකයක් ේරෝටල් ේෙොසි඿න් ේවන්ව්ථ වඳශළ භළවිතළ කරයි.එයට ේශේතුල 

එන්ජින් ක්ම්ෙළ්ථට්මන්ට් එක තු඼ ඇි  අධික උ඿හණයත් පලයට ඔේරොත් පතුදීේම් 

ශෆකියල ි බිය යුතු වීමයි.වමශර චුම්භක අධික උ඿හණයත් පලේයදී චුම්භක ගුණයය 

තබළගෆනීමට අේෙොේශොවත් පය.චුම්භක ගුණයය අඩුවීම ේශේතුේලන් නිලරදි වංඥළ 

ේ ො඼ෆබීම ේශේතු ේලන් ේරෝටල් ල෇ල්ලය නිසිේ඼ව ක්‍රියළේ ොකරීමට 

ශෆකිය.ේමම චුම්භක වමශරවිට ඩයිේමට්‍රිකල් ල්ථගේ  (Diametrical type), 

මුදු ල්ථගේ  (Ring Type), ඍජුේකෝණයළව ර ල්ථගේ  (Rectangular Type) ේශෝ 

පුරුක් ල්ථගේ  (Segment type)ඒලළ විය ශෆකිය. ේමම චුම්භක කළලී  ේශෝ 

උ඿හණයත් පලය වමඟ වෆ඼කිය යුතු ේ඼ව චුම්භක ක්ේ඿ේරය ේච඼ය බල ේ ොල  

අ්ථක ද්‍යක්ලළ ඇත. ේමම ේරෝටල් ේෙොසි඿න් ේවන්ව්ථ ේමේශයුම් අවමත් ප ව෕ 

විට ේමම ේචක් එන්ජින් ඼යිට් ඩ෇඿හ ේබෝඩයමත ආේ඼ෝකමත් ප වී ෙලතී අතර 

කිසිදු ගෆටළුලක් ෆි ල ේශෝ එන්ජින් ෙ඼ ේ  ේද්‍යෝ඿යක් ව෕ විට ද්‍ය ේචක් 

එන්ජින් ඼යිට් ආේ඼ෝකමත් ප ෙලතී. එය ේරෝග විනි඾හචය මෘදුකළංග ධාළල ය 

කිරීේමන් (By scan tool) එන්ජින් ෙළ඼කේ  ේද්‍යෝ඿ ඉලත් ප කර නිලෆරදි කෂ 

ේ ොශෆකි අතර ක්‍රමලත් පල ක්‍රියළ ේ ොකිරීේම් ලරද්‍ය (Malfunction Error) නිලරදි 

කිරීේමන් ේශෝ වම්පු්ථණයේයන්ම ේරෝටල් ේෙොසි඿න් ේවන්ව්ථ/ේරෝටල් 

ේබොඩි/ේරෝටල් ල෇ල් මළරුකිරීේමන් ෙමණයක් නිලෆරදි ක඼ ශෆකිේේ. 

 


